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Ideale Lkw Lenker:innen
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Fragestellung

Welche Mindestanforderungen werden an die Langs- und
Quersicht an ein ADAS zur Verhinderung von Unfallen
zwischen Lastkraftwagen und Fahrrad gestellt?
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without ADAS  with ADAS

Methode

Bewertung

Graz University of Technology | Vehicle Safety Institute
Ernst Tomasch, Heinz Hoschopf, Karin Ausserer, Jannik Riefl3

15. Osterreichischer Radgipfel 2024,

e Nationale e Fokus Gruppen e Fall-zu-Fall e Reale Situationen
Statistik e Interviews Simulation und Sensor
e Tiefenanalyse e Online-Umfrage e Anforderungen Konfiguration
Unfalldaten Sensorik e Gesamtpotential
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without ADAS  with ADAS

Methode

¢ Fall-zu-Fall
Simulation

e Anforderungen
Sensorik
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Effektivitatsanalyse

Zwei Strategien

— Warnendes System
— Autonom eingreifendes System
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Rechtsabbiegende Situation — Toter Winkel
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Rechtsabbiegende Situation — Toter Winkel
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Anforderungen an den Sensor — Sichtfeld
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Longitudinal and lateral distance of a sensor for warning and autonomous strategy
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Sichtbehinderung

© Darstellung Hintergrund  Animation Optionen  Ansichtsfenster Drucken
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Longitudinal and lateral distance of a sensor for warning and autonomous strategy
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Regelverletzung durch Radfahrer:in

o 3D Darstellung

: Darstellung  Hintergrund  Animation Optionen  Ansichtsfenster  Drucken
= = Kamera -9 Calyloadal m
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Anforderungen an den Sensor — Sichtfeld

Longitudinal and lateral distance of a sensor for warning and autonomous strategy
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Wann soll das System eingreifen?
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Sensoranforderungen

Graz University of Technology | Vehicle Safety Institute
Ernst Tomasch, Heinz Hoschopf, Karin Ausserer, Jannik Riefl3

Anforderungen an den Sichtbereich eines idealen autonom eingreifenden Systems
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Zusammenfassung
* Notwendige (ideale) Langs- und quersichtweite um alle untersuchten Unfalle zu erfassen: 2> m
— Langssichtweite zwischen -20 to + 80 m  20m - 80m
— Quersichtweite zwischen -25 to 25 m ) N g
* Von 38 Unfallen sind
! 25 m

— 12 vermeidbar
— 17 bedingt vermeidbar (Absicht RF, Funktion des Systems bei Stillstand oder niedrigen Geschwindigkeiten)
— 9 nicht vermeidbar (RF nicht erkannt oder Absicht nicht eindeutig)

* Meisten Falle nicht vermeidbar, wenn Radfahrer Verursacher
— Fehler beim Abbiegen
— Vorrang missachtet
— nicht an die Verkehrssituation gewohnt
— Befahren/Uberschreiten einer vorgegebenen Linie
— nicht angepasste Fahrweise
— Reaktionsverzogerung

e ADAS kdnnen ein Teil der Losung sein, um Kollisionen mit Radfahrern zu reduzieren, aber es ist mehr erforderlich,

z. B. die Anpassung der Infrastruktur, das Verhalten der Radfahrer:innen
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